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Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t w zakresie
instalacji elektrycznych, ktére zostang zrealizowane w ramach zadania: ,,REMONT POMIESZCZEN | CIAGU
KOMUNIKACYJNEGO NA WYDZIELE INZYNIERII PRODUKCJI | TECHNOLOGII MATERIALOW - KATEDRA
FIZYKI”. - Montaz kabla $wiattowodowego na odcinku GPD - PD w pom. 1.1 laboratorium komputerowe.
Inwestycja realizowana bedzie w m-ci Czestochowa, przy al. Armii Krajowej 19
dziatka nr ewid. 23/2, obreb 42b.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.2.

1.2. Zakres robot objetych ST

Zakres opracowania obejmuje montaz kabla $wiattowodowego na odcinku GPD - PD w pom.1.18
laboratorium komputerowe

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do niej
rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, a mianowicie:
Roboty budowlane przy wykonywaniu instalacji nalezy rozumie¢ wszystkie prace budowlane zwigzane
z wykonaniem instalacji zgodnie z ustaleniami projektowymi.
Para - Skretka lub jednostronne potgczenia (dwa przewodniki o przekroju kotowym) w gwiezdzistej
czworce.
Przewod krosujacy - Elastyczna jednostka kabla lub element ze ztaczem przeznaczony do zestawienia
potaczen na panelu krosujgcym.
Panel krosowy - Przetgcznica przystosowana do uzycia przewodow krosujgcych. Utatwia administracje
przesunie¢ i zmian w okablowaniu.
Interfejs do sieci publicznej - Punkt rozgraniczajacy sie¢ publiczng i prywatng. W wielu przypadkach interfejs do
sieci publicznej jest punktem potgczenia miedzy urzadzeniami dostawcy do okablowania siedziby klientow.
Kabel nieekranowany U/UTP - Zesp6t dwu lub wiecej symetrycznych elementdéw skretek we wspdlnej powtoce.
Kabel ekranowany F/UTP - Zesp6t dwu lub wiecej symetrycznych elementéw skretek owinigtych we
wspolny ekran lub ekran zawarty miedzy wspding powtoka lub tuba.
Kabel ze skretka ekranowang S/FTP - Elektrycznie przewodzacy kabel zawierajacy jeden lub wiele elementow,
z ktorych kazdy jest osobno ekranowany. Ekran moze by¢ réwniez wspdlny i w tym przypadku kabel nazywany
jest kablem ze skretki ekranowanej ze wspo6inym ekranem.
Gwiezdzista czworka - Element kabla zawierajgcy cztery izolowane przewodniki skrecone razem. Dwa skrajnie
potozone przewodniki tworzg pare transmisyjng.
Telekomunikacja - Gatgz technologii zajmujgca sie transmisjg nadawaniem i odbieraniem znakéw,
sygnatéw, pisma, obrazéw i dzwiekdéw, to znaczy wszelkiego rodzaju informacji przekazywanych kablem, droga
radiowa, systemami optycznymi lub elektromagnetycznymi. Termin telekomunikacja nie jest uzywany w tym
dokumencie w sensie prawnym.
Szafka telekomunikacyjna - Zamknieta przestrzen do przechowywania sprzetu telekomunikacyjnego,
zakonczen kablowych i okablowania potgczeniowego, szafka telekomunikacyjna jest uwazana za punkt
potaczeniowy miedzy podsystemami okablowania szkieletowego i poziomego.
Gniazdko telekomunikacyjne - Urzgdzenie pofgczeniowe state, w kidrym jest zakonczenie kabla
poziomego. Gniazdko telekomunikacyjne jest interfejsem okablowania obszaru roboczego.
Punkt przejscia - Miejsce w okablowaniu poziomym, w ktérym nastepuje zmiana kabla.
Obszar roboczy - Obszar w budynku, na ktérym uzytkownicy wykorzystujg koncowe urzgdzenia
telekomunikacyjne.
Kabel obszaru roboczego - Kabel tgczacy gniazdko telekomunikacyjne z telekomunikacyjnymi urzgdzeniami
korcowymi.
Sprzet aktywny - urzgdzenia umozliwiajgce dostep do sieci.
Przewody - wyroby skladajgce sie, z jednego lub kilku skreconych drutéw albo jednej wiekszej liczby zyt
izolowanych bez powtoki, lub w zaleznosci od warunkéw, w ktérych majg by¢ zastosowane zaopatrzone w
powtoke.
Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka kabli jedno
lub wielozytowych potgczonych réwnolegle tacznie z osprzetem, utozone na wspoélnej trasie itgczgce zaciski
tych samych dwéch urzadzen elektrycznych jedno lub wielofazowych.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Przyjmuje sie, Zze przed ztozeniem oferty Wykonawca:
Uzyskat wszelkie niezbedne informacje o omawianym przedmiocie, co do ryzyka, trudnosci i wszelkich innych
okolicznosci, jakie mogg mie¢ wptyw na oferte przetargowg i bierze petng odpowiedzialno$¢ za odpowiednie
wykonanie, stabilnos¢ i bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy oraz za metody i technologie uzyte
podczas realizacji rob6t. Podczas przygotowania oferty opart swojg wiedze na danych przekazanych przez
Zamawiajgcego, na wiasnej fachowej analizie i doswiadczeniu oraz na wizjach lokalnych w terenie. Jesli
Wykonawca napotka w trakcie realizacji robot, fizyczne przeszkody, niekorzystne warunki o takim charakterze,
jakich jego zdaniem doswiadczony Wykonawca nie byt w stanie przewidzie¢, powinien niezwtocznie na pismie
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zawiadomi¢ Zamawiajgcego. Podczas przygotowania oferty miat Swiadomos¢, ze wymienione w przedmiarach
robét ilosci sg ilosciami szacunkowymi i nie moga by¢ brane za rzeczywiste i poprawne do wypetnienia zobowigzan
Wykonawcy wynikajgcych z kontraktu — Oferent ma obowigzek dokona¢ niezbednej weryfikacji przedmiaru i
uwzgledni¢ jg w kosztorysie ofertowym. Upewnit sie, co do prawidtowosci i kompletnosci oferty przetargowej oraz
ilosci robot, stawek i cen w ofercie i kosztorysach ofertowych, ktére powinny pokry¢é wszystkie jego zobowigzania
umowne, a takze wszystko co moze byé konieczne dla wlasciwego wykonania robét oraz usuniecia usterek —
oferent ma obowigzek dotgczy¢ dodatkowe kosztorysy ofertowe na niezbedne roboty, ktére jego zdaniem zostaty
pominiete w przedmiarze robét, a sg niezbedne dla prawidtowego wykonania poszczegolnych robot i catego
przedmiotu umowy.

1.5. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennikiem budowy oraz z kompletem dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.

1.6. Dokumentacja techniczna kontraktu

Dokumentacje stanowi wykaz dokumentow do przekazania Wykonawcy, a wiec: projekt budowy w zakresie
urzgdzen elektrycznych, przedmiar rob6t (naktady rzeczowe) elektrycznych i specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robo6t elektrycznych.

1.7. Zgodnosc¢ robot z dokumentacja projektowa

Wszystkie dokumenty przekazane Wykonawcy stanowig czes$¢ kontrakiu, a wymagania wyszczegélnione
choéby w jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby byly zawarte w catej dokumentaciji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje nastepujgca kolejnos¢ ich
waznosci:

1. specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
2. dokumentacja projektowa
3. przedmiary rob6t (naktady rzeczowe)

Wykonawca robdt musi wykazac sie niezbednymi uprawnieniami w zakresie prowadzenia robo6t instalacyjnych,
ze szczegblnym uwzglednieniem robdt specjalistycznych w zakresie instalacji elektrycznych. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa oraz specyfikacjg
techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru. Dane okreslone w dokumentacji projektowej oraz specyfikaciji
technicznej winny by¢ uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
dopuszczalnych tolerancji. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub pominie¢ w dokumentach
projektowych, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera (Inspektora Nadzoru lub Projektanta),
ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne
z dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng. W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w pemni
zgodne z tymi dyspozycjami i wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢, to takie elementy bedg niezwiocznie
zastgpione innymi, a roboty poprawione na koszt Wykonawcy.

1.8. Odbidr frontu robot

Przed rozpoczeciem robét w zakresie instalacji elektrycznych Wykonawca winien zapoznaé sie z obiektem
budowlanym oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robét. Odbiér frontu robét przez Wykonawce od
Zleceniodawcy (Generalny Wykonawca; Inwestor) winien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych
stron i potwierdzony spisanym protokotem oraz wpisem do dziennika budowy. Wykonywanie robo6t instalacyjnych
nalezy koordynowac¢ na biezgco z Kierownikiem Budowy rob6t ogéinobudowlanych.

1.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdélnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia rob6t. Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w
petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzgdzen lub metod i w spos6b ciaggly bedzie informowat Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne potrzebne dokumenty.

2. Materiaty

2.1. Warunki og6lne stosowania materiatow

Sposéb uktadania przewodéw w instalacji musi by¢ dostosowany do charakteru budynku oraz przeznaczenia
pomieszczen w celu ograniczenia wzajemnego wptywu instalacji $wiattowodowych i srodowiska. Nalezy stosowac
przewody z zytami miedzianymi. Kabel telekomunikacyjny $wiattowodowy wielomodowy OM4— kabel uniepalniony

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania
Szczegbtowe zestawienia typdw, ilosci i minimalne wymagane parametry urzadzen zawiera dokumentacja
techniczna.



3.2. Sprzet do wykonania budowy
Wykonawca winien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu gwarantujgcego wiasciwg

jakosc robdt:

1. Wiertarka udarowa SDS
Mierniki do pomiaru instalacji elektrycznych.
Wiertarka udarowa SDS MAX
Bruzdownica z odkurzaczem
Miernik uniwersalny.
Drabina wielosegmentowa lub podnosnik
Narzedzia elektromontera
Miernik okablowania strukturalnego (np. Fluke DTX1800)
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4. TRANSPORT

4.1Srodki transportu budowy instalacji teletechnicznych.

Wykonawca winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego srodka transportu gwarantujgcego
wiasciwag jakos$é robét:

1. Samochod dostawczy,

Przewozone materialy i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwérce
dla poszczeg6lnych materiatow i elementdw oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem sie na $rodkach
transportu.

4.2 Odbior materialow na budowie.

Materiaty na budowe nalezy dostarczac tacznie ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi

i protokotami odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jakosci
materiatéw nalezy przed ich wbudowaniem poddaé je badaniom okreslonym przez inzyniera (dozor techniczny
robot). Materiaty nie spetniajgce wymagan nie moga byc¢ uzyte.

4.3 Skladowanie materialow na budowie.

Materialy takie powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celuy,
zamknietych i suchych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST "Wymagania ogdlne".

5.2 Ogolne ustalenia dotyczace robot

Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowg, normami, oraz przepisami budowy,
bezpieczenstwa i higieny pracy.

5.3 Uktadanie przewodow w instalacjach teletechnicznych

Roboty instalacyjne wykonywa¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa. W budownictwie biurowym stosownie do
dokumentacji technicznej wykonywac¢ instalacje w rurach instalacyjnych pod tynkiem, wtynkowa, w $cianach
szkieletowych, w bruzdach pod tynkiem, we wnekach kablowych. Szczegétowe wymagania dotyczace linii
kablowych okresla norma PN-76/E-05125. Przewody nalezy uktada¢ zgodnie z PN-E-05125 i Dokumentacjg
Projektowa. Instalacja w rurach instalacyjnych - pod rynkiem jest klasyczng metodg ukiadania przewoddéw w
przypadku stosowania rur PVC, dla linii zasilajacych przechodzacych przez posadzki nalezy stosowac rury stalowe.
Instalacja wtynkowa - polega na uktadaniu specjalnych przewoddw na $cianach lub sufitach i pokryciu warstwg
tynku. Zaletg instalacji jest niski koszt i szybki montaz. Stosowanie w budownictwie lekkich, szkieletowych $cian
dziatowych przyczynia sie do stosowania instalacji w tych scianach.

Instalowanie kanatow i korytek instalacyjnych.



Wyszczegolnienie robdt:
1. Trasowanie.
2.0dmierzenie i uciecie listwy.
3.Wykonanie slepych otwordw.
4.0Osadzenie kotkéw rozporowych.
S.Nawiercenie otworéw w listwie.
6.Mocowanie listew za pomoca wkretow.
7.Zmontowanie elementdéw listew.
8.Przygotowanie kleju oraz przyklejenie listew do podioza.

Instalowanie przewodow w korytkach instalacyjnych. Wyszczegédlnienie robdt:
1.Rozwiniecie, wymierzenie i uciecie przewodu.
2.Zdjecie pokrywek z listew.
3.Utozenie przewoddw z gieciem na tukach i zatamaniach.
4.Wprowadzenie przewodu do puszek i rozgateznikéw.
S.Zatozenie pokryw.

Przy instalacji przewoddw w korytkach instalacyjnych zachowa¢ wymagana rezerwe przestrzeni korytka.
Instalacja osprzetu.
1. Trasowanie miejsca montazu.
. Wykonanie otworéw w podtozu.
. Osadzenie $rub kotwigcych w podtozu,
. Rozpakowanie osprzetu.
. Montaz do podtoza.
. Obciecie i obrobienie koncéwek przewoddw.
. Podigczenie przewodow pod zaciski.
. Sprawdzenie prawidtowosci potgczen przewoddw.

CONO U WN

5.4 Potaczenia wyréwnawcze
Ekwipotencjalizacja elementéw przewodzgcych wewnatrz budynku jest realizowana za pomoca potaczen
wyréwnawczych. Wszystkie elementy metalowe urzgdzen nalezy podtaczy¢ do instalacji wyréwnawczej.

5.5 Ochrona przepieciowa

Ogolne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepigeciami atmosferycznymi przenoszonymi przez
rozdzielczg siec zasilajgcg oraz przed przepigeciami generowanymi przez urzgdzenia przytagczone do instalacji
zostaty zawarte w normie PN-IEC 60364-4-443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowane w
instalacji elektrycznej ograniczniki przepie¢ powinny wyttumi¢ przepiecia do wartos¢ ponizej poziomu
wytrzymatosci udarowej urzadzen elektrycznych i elektronicznych zasilanych z danej instalacji. Wymagane
znamionowe napiecia udarowe wytrzymywane przez urzadzenia (w zaleznosci od napiecia znamionowego i
uktadu sieci) zawarte zostaty w normie PN-IEC 61024-1:2001,

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogolne

Wykonawca powinien zadbaé, aby jakos¢ materiatdw, urzadzen i montazu byta zgodna z Dokumentacjg
Projektowa, niniejszg specyfikacjg i poleceniami Inzyniera. Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca
powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem powiadomié¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Po pozytywnym zakonczeniu badan lub inspekciji, Wykonawca przedstawi inzynierowi dwa egzemplarze
Swiadectwa badan z jego wynikami.

6.2 Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét, Wykonawca powinien przekaza¢ Inzynierowi wszystkie swiadectwa jakosci i
atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie mogg byé wbudowane.

6.3 Badania w czasie wykonywania robot Trasy przewodowe

Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ich tras z Dokumentacjg
Projektowa. W przypadku bruzd nalezy sprawdzi¢ ich przebieg z dokumentacjg jak réwniez ich wymiary:
szerokos¢ i gtebokosé.

Ukladanie przewodow

Podczas uktadania przewodéw i po zakonczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace pomiary:
zgodnos$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami.
Sprawdzenie ciggtosci zyt

Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywac¢ przy uzyciu



przyrzadoéw o napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli
poszczegblne zyly nie majg przerw oraz jezeli poszczeg6lne fazy na obu koncach linii sg oznaczone
identycznie.

Proba rezystanciji izolacji przewodow zasilajacych

Pomiary rezystancji izolacji dla przewodéw zasilajgcych nalezy wykonaé za pomocg megaomomierza
dokonujgc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia mierzonej wartosci.

Sprawdzenie przewodow sygnatowych

Przewody sygnatowe powinny zosta¢ sprawdzone pod wzglgdem rezystancji izolacji, rezystancji doziemienia,
rezystancji petli linii dozorowych.

7. OBMIAR ROBOT

+ jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:

1 m dla uktadanych kabli

1 szt zainstalowanych elementéw systemu

1 kpl dla dostawy i uruchomienia oprogramowania 1 kpl dla zespotu elementow

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robdt zgodnie z dokumentacja techniczng oraz ustaleniami Inwestora.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorczej. Cena ryczattowa obejmuje:
- wytyczenie trasy,
- koszt materiatéw,
- dostarczenie materiatow,
- uktadanie przewodow,
- montaz osprzetu instalacyjnego,
- budowe przepustéw w $cianach i stropach,
- wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych,
- przeprowadzenie préb i konserwowanie urzadzen w okresie gwaranciji,
- instalacja centrali alarmowej i kontroli dostepu wraz z osprzetem,
- opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,
- dostarczenie ksigzki przegladdéw i konserwacji

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Obowigzujgce normy i przepisy.



